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  KNLP-101-2000-v5 راهنماي عملكرد برد مولد پالسراهنماي عملكرد برد مولد پالسراهنماي عملكرد برد مولد پالسراهنماي عملكرد برد مولد پالس

 
به همراه يك درايور  مي توان از اين برد .ايجاد مي كند متغير RPM دور و را براي چرخش موتور بايا سرو موتور استپر موتور درايور براي هاي لازم پالس  اين برد

به دليل خاصيت استپر . استفاده كرد پمپ هاي تزريق مواد و كاربردهاي مشابه در گشتاور بالا بادر دورهاي پائين  براي ايجاد دور متغيرميكرواستپ و استپر موتور 

امكانات . را برطرف كندر موتور كه بيشترين گشتاور را در حالت توقف و دورهاي پايين ايجاد مي كند، اين روش مي تواند نياز به قرار دادن گيربكس بين موتور و با

  :برد به شرح زير است

  

 متفاوت بودنكه در صورت  2000روي تقسيم  موتوررايور دبا فرض تنظيم  RPM 995.8-0.1موتور در محدوده  متغير توليد پالس براي تامين سرعت چرخش -

برابر عدد  5 دور واقعي موتورقرار داده شود،  400روي  2000مثلا اگر تقسيمات درايور بجاي  .هم به همان نسبت تغيير خواهد كرد واقعي RPMتقسيمات درايور، 

  .هد بودخوا RPMتنظيم شده به عنوان 

  .براي اعمال به درايور ميكرواستپ و درايور سرو موتورهاي صنعتي Enableيا  Motor Freeو  Directionو  Clockداراي خروجي هاي  -

  .، قابل نصب روي تابلوي كنترل)flatكابل و 7segment عدد  5عدد كليد و  5شامل (داراي برد صفحه كليد و صفحه نمايش براي تنظيم پارامترها  -

  .يا فرمان كنتاكت خارجي START/STOPزي با كليد قابليت راه اندا -

  .MODEو  DOWNو  UPهاي كليدبا امكان تنظيم سرعت لحظه اي و جهت چرخش  -

در هنگام روشن  از طريق كنتاكت خارجي دستي يا نحوه راه اندازيو و پارامتر شتاب گيري سرعت و جهت چرخش وضعيت پيش فرض براي امكان ذخيره سازي  -

  .شدن برد

  . PLCاز مدارات جانبي و  فرمان هاي حركت و جهت چرخش اعمال براي IN2و  IN1به ورودي هاي  امكان اتصال دو كنتاكت خارجي -

  .Limit switchبه عنوان  IN2و  IN1ورودي هاي قابليت فعال كردن   -

  .در جهت مخالف موتور براي حركت IN2و  IN1ورودي هاي قابليت فعال كردن   -

  .موتوراعمال شيب فركانسي در هنگام راه اندازي  -

  .VDC 25-18تغذيه ورودي در محدوده   -

  

  :زير نمايش داده شده اند هاي در شكل نحوه اتصال كنترلر به درايورو رمينال هاي ورودي و خروجي برد ت
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    :در شكل زير نمايي از كليد هاي برد نمايش داده شده است

  

  
  

MODE : اگرP2=0  وضعيت هاي  با فشار دادن اين كليدباشدL يا r  7رويsegment  دو جهت مختلف براي سمت چپ نمايش داده مي شود كه به معناي

وضعيت  ترها و خروج ازجب ذخيره سازي پارامدر وضعيت تنظيم پارامترها، فشار دادن اين كليد مو .و همزمان جهت موتور هم تغيير مي كند چرخش موتور است

  .مي شود نظيمت

START/STOP : اگرP2=0  در زمان حركت و فعال سازي موتور، نقطه اي كنار  .از طريق اين كليد انجام مي شود فرمان شروع و توقف موتورباشدL  ياr 

  .روشن مي شود

UP     و و و وDOWN::::  براي تغيير مقدار اين كليدهاRPM پارامترها در وضعيت تنظيم بكار مي روند و كم و زياد كردن مقدار.  

FUNC:::: بعد در مرحله هر بار فشار دادن اين كليد، شماره پارامتر مورد تنظيم و با . ورود به وضعيت تنظيم مي شود موجب ر هنگام توقف موتوردن اين كليد دفشار دا

  . مقدار آن نمايش داده مي شود

  

  :فهرست پارامترهاي قابل تنظيم به شرح زير هستند

  

P0: حركتپيش فرض سرعت   موتور                       0.1 RPM – 995.8 RPM  

P1:  موتورجهت حركت  جهت دوم :1                                             جهت اول :0                                         

P2: 0            وضعيت پيش فرض فرمان شروع حركت: د كليصفحه از  و جهت مان حركتفر    

                                                                          1: IN2 جهت از ورودي  و  IN1   يوروداز  رمان حركتف 

                          2: IN2 از ورودي  مخالف جهتحركت در  و  IN1   يوروداز  در يك جهت رمان حركتف 

 

P3: Motor Free  Low                                                  1: High :0                          منطق خروجي

P4:  پارامتر شتاب                                                 0 – 99 

P5:  (P2=0 )با فرض  IN2 و   IN1 تاثير بدون :0           عملكرد          1: Limit switch به عنوان     موتورتغيير جهت خودكار  :2   

        

   ::::تكميليتكميليتكميليتكميلي    اتاتاتاتتوضيحتوضيحتوضيحتوضيح

فقط در  P5پارامتر  مقدار. انجام مي شود MODEو  START/STOPاز طريق كليدهاي  به ترتيب ، فرمان شروع حركت و تغيير جهت آنباشد P2=0اگر  -

باشد، هر يك از اين  P5=1اگر  اما. در حركت ندارند تاثيريهيچ  IN2و  IN1ورودي هاي  ،باشد P5=0اگر  در اين وضعيت .باشد P2=0صورتي موثر است كه 

 و P2=0 اگر. ورودي مي شوند حركت بيشتر موتور در جهت متناظر با آناز  عمل مي كنند و مانع Limit switchورودي ها در يك جهت از حركت به عنوان 

P5=2  ورودي هاي باشد، فعال شدن هر يك ازIN1  وIN2  مي توان براي ايجاد  قابليتاز اين  مي شود كه موتور ث تغيير جهتباعدر هنگام چرخش موتور

  .يچ استفاده كردبين دو سنسور يا ميكروسوئمداوم و برگشت حركت هاي رفت 

هر  IN2و  IN1ورودي هاي شد، با P2=2اگر . ركت و جهت عمل مي كنندشروع حبه عنوان فرمان هاي به ترتيب  IN2و  IN1ورودي هاي شد، با P2=1اگر 

م شتاب مثبت در هنگام با توجه به وجود مكانيزاين است كه  يك نكته قابل اشاره .جهت عمل مي كنند ركت در يكي از دوح به عنوان فرمان هاي يك به تنهايي

 IN1تغيير وضعيت يابد و سپس  IN2قطع و سپس ورودي  IN1 وروديابتدا  باشد بايد P2=1اگر در صورت تغيير جهت موتور در دورهاي بالا،  حركت موتور و

ت و تنها تغيير وضعي(در هنگام تغيير جهت  IN1در غير اينصورت و عدم قطع كنتاكت . مجددا اتصال كوتاه شود تا مكانيزم شتاب گيري در جهت مخالف عمل كند

  .، اعمال پالس بدون مكانيزم شتاب گيري خواهد بود)IN2كنتاكت 

  . قابل تغيير است DOWNو  UP، سرعت حركت بوسيله كليدهاي در هنگام چرخش موتور -

هم  NPNسنسورهاي با خروجي  .استفاده كرد) شكل با مطابق يبا جهت(ترانزيستور  يا رله كنتاكت وئيچ يامي توان از س IN2و  IN1 ورودي فرمان هايبراي  -

  . ورودي ها را دارنداين قابليت اتصال به 

نياز به سطح منطقي صفر و برخي ديگر نياز به سطح منطقي يك دارند، هر دو وضعيت بر حسب نياز از  Enableدرايورها براي فرمان  از برخي از آنجايي كه -

   .قابل تنظيم است     P3طريق پارامتر 

  .استپر موتور مشترك باشد تغذيه درايور مي تواند با كه است VDC 25-18در محدوده برد ولتاژ تغذيه ورودي  -


